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Ciudad de México a 15 de Mayo, 2018.

C. Socorro Torres Ocaiia
Jefe del Departamento de Servicios Escolares

Presente

Estimada Soco:

if

CENTRE NATIONAL
DEI.A RECHERCHE
i SCIENTIFIQUE

Por este conducto me dirijo a usted muy atentamente para solicitarle el alta del siguiente Seminario,
para dar continuidad al programa Doctorado en Ciencias “Sistemas Auténomos de Navegacion Aérea

y Submarina” (SANAS).

PROFESOR SEMINARIO PERIODO | PROGRAMA | MODALIDAD
YHernandez Gonzélez | Desarrollo de aplicaciones utilizando | C2-2018 Doctorado Optativo
ilvan OpenCV para odroid-XU4
Sin mas por el momento reciba un cordial saludo.
Atentamente
Dr. Antonio Osori b
Coordinador Académico Doctorado SANAS A
L
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o
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Programa del curso optatitvo:

Desarrollo de aplicaciones utilizando OpenCV
para Odroid-XU4

(30 Horas)

Objetivos:

Que el estudiante obtenga una amplia introduccién de los conceptos fundamentales para el
analisis, implementacién e integracién de los diferentes algoritmos de visién artificial
basado en las librerias de OpenCV para su aplicacién en las diferentes areas de los
vehiculos auténomos que conforman un sistema de control embarcado.

Requisitos:

Los estudiantes interesados en cursar esta materia optativa (seminario) deberin tener
conocimientos bésicos de programacién en C, C++, python, ademas del uso y manejo de
comandos en el entorno LINUX. Ademas de contar con la placa de desarrollo Odroid-XU4
para la implementacion de los algoritmos en tiempo-real.

TEMARIO

1. Introduccién a OpenCV

1.1. Introduccién

1.2. Instalacion de librerias y mddulos de OpenCV
1.3. Procesamiento de imagenes con OpenCV

1.4. Anélisis de imagenes con OpenCV

1.5. Algoritmos de clasificacion

1.6. Aplicaciones

2. Configuracién e integracién de OpenCV con la tarjeta Odroid-XU4

2.1. Introduccidn a la tarjeta Odroid-XU4

2.2. Instalacion del sistema operativo (Debian, Ubuntu mate, Linux mint)

2.3. Instalacion y configuracién de repositorios en el sistema operativo

2.4. Procesamiento y anélisis de imagenes en sistemas embebidos (Odroid-XU4)
2.5. Aplicaciones de control de vehiculos auténomos basados visién artificial
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